INSTRUCCIONES DE CONFIGURACION

Especificaciones de las hombas de superficie y de los equipos sumergibles monofasicos con capacitor
de fase partida (PSC) con SubDrive Utility

NOTA: Serequiere la version de firmware 1.3.1 0 una posterior para hacer funcionar las bombas de superficie y de los equipos sumergibles
monofasicos con capacitor de fase partida (PSC) con SubDrive Utility.

Fase de salida Monofasico, 2 cables, 115V 0 230 V

35-60 Hz (PSO)
40-60 Hz (hombas de superficie)
Validado con las series de bombas
FE (1, MH, BT4, DDS v Versalet

Proteccion desobrecarga
del motor 46Aa131A

Rango de frecuencias

Para usar con

Todas las demds especificaciones del SubDrive Utility se pueden encontrar en el Manual de usuario.

NOTA: (onsulte el Manual de usuario de SubDrive Utility para obtener instrucciones sobre seguridad, instalacidn, especificaciones, solucion
(e problemas y otros procedimientos que no se presentan a continuacion.

NOTA: SubDrive Utility no proporciona una proteccién térmica para el motor.
NOTA: SubDrive Utility no se ha investigado para su uso en aplicaciones de proteccion contra incendios.

NOTA: Serecomienda su uso en motores inversores. Siga las recomendaciones del fabricante del motor respecto de las longitudes de cable
al utilizar variadores de frecuencia variable.

NOTA: Lasalida del motor de SubDrive Utility debe conectarse directamente a la bomba o el motor. Conectar la salida del motor del
variador a través del interruptor de presién de la bomba generard codigos de falla por interferencia y producird un funcionamiento
intermitente. Esta tarea debe estar a cargo de un electricista o un técnico de servicio calificado.
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RECOMENDACIONES DE INSTALACION

Equipos sumergibles monofasicos con capacitor de fase partida (PSC)
En el caso de los equipos sumergibles monofasicos con capacitor de fase partida (PSC), siga las recomendaciones de plomeria del Manual del usuario.

Bombas de superficie: presurizadoras
Para obtener un rendimiento 6ptimo, siga las recomendaciones sobre el sensor de presion y la ubicacion del tanque que se muestran en el
ejemplo de diagrama de tuberias a continuacion.
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(inicamente para el mantenimiento.

Bombas de superficie: jet
Para obtener un rendimiento 6ptimo, siga las recomendaciones de ubicacion del tanque y del sensor de presion que se muestran en el ejemplo
de diagrama de tuberias a continuacion.
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TAMANO DEL TANQUE

Para obtener un rendimiento 6ptimo, siga las recomendaciones sobre el tamao del tanque de presion que Se muestran en la siguiente tabla.

Bombas de superficie
(audal maximo de la homba | Tamaiio minimo del tanque de presion
10 GPM 2 galones
20 GPM 4 galones
30 GPM 6 galones
40 GPM 8 galones

Equipos sumergibles monofasicos con capacitor de fase partida (PSC)

Clasificacion del flujo de la homba | Tamaiio minimo del tanque

Menos de 12 gpm (@5,4 [pm) 2 galones (7,6 litros)

12 gpm (45,4 Ipm) y superior 4 galones (15,1 litros)

INSTALACION BASICA (INTERRUPTORES DIP)

Se han asignado nuevos interruptores DIP para configurar el SubDrive Utility y hacer funcionar las bombas de superficie y 1os equipos sumergibles
monofdsicos con capacitor de fase partida (PSC). Ademas, se ha incluido la configuracién de corriente de sobrecarga del motor MAX AMPS
(amperaje maximo). Estos nuevos pardmetros se indican en la pantalla del panel, con las selecciones MAX AMPS, PSCy CEN destacadas, como se
muestra en el siguiente extracto:

RAPIDO MEDIO LENTO FW
ON 1/3 1/2  3/4 1 1.5 JPSC |CENJ115V XDCR VITE MOYEN LENT DD VER SF BP LT AB BD HZ ON

1 2 3 4 5 6 7 8 1 2 3 4 5 6 7 8 1 2 3 4 5 6 7 8
SuUB 230V PS ST +
\ SW1 I SwW2 I sSw3 |

Equipos sumergibles monofasicos con capacitor de fase partida (PSC)

El interruptor DIP SW16 (PSC) debe estar en la posicién “ON” (Encendido) (hacia arriba) cuando los equipos sumergibles monofasicos con
capacitor de fase partida (PSC) estén en funcionamiento. Si el variador esta configurado para poner en funcionamiento un equipo sumergible
monofdsico con capacitor de fase partida (PSC), los interruptores DIP SW11a 5 deben utilizarse para configurar la corriente de sobrecarga del
motor MAX AMPS correcta y asi proteger adecuadamente el motor. Consulte la seccién sobre corriente de sobrecarga del motor “Amperaje
maximo” para obtener mas informacion.

Bombas de superficie

El interruptor DIP SW17 (CEN) debe estar en la posicion “ON” (Encendido) (hacia arriba) cuando se pone en funcionamiento una bomba de
superficie o centrifuga. Si el variador estd configurado para poner en funcionamiento una bomba de superficie, los interruptores DIP SW11a 5
deben utilizarse para configurar la corriente de sobrecarga del motor MAX AMPS correcta y asi proteger adecuadamente el motor. Consulte la
seccion sobre corriente de sobrecarga del motor “Amperaje maximo” para obtener mas informacién.

NOTA: Sielinterruptor DIP SW17 (CEN) se encuentra en la posicién “ON” (Encendido) (hacia arriba), el variador se configurara para poner
en funcionamiento una bomba de superficie, independientemente de la posicion del interruptor DIP SW16 (PSO).
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Amperaje maximo

La configuracion de corriente de sobrecarga del motor MAX AMPS solo se utiliza para aplicaciones de bombas de superficie o de equipos
sumergibles monofasicos con capacitor de fase partida (PSC), es decir, cuando los interruptores DIP SW16 0 SW17 se encuentran en la posicion
“ON” (Encendido) (hacia arriba). Seleccione una combinacion de interruptores DIP (SW11, SW12, SW13, SW14y SW15) que corresponda a un valor
de corriente de sobrecarga igual o inferior a [a corriente nominal que figura en la placa del motor.

Seleccion de AMPS MAX para equipos PSC o centrifugas de superficie (CEN)

AMPS Sw1 AMPS SWI AMPS SWI AMPS SWI

MAX | 1|23 (4[5 MX [1[2[3[4|[5| MX |1 |23 [4|5| MX [1]2|3]|4]5
46A | D|D|D|[D|D| 624 [D|D|U|D|[D| 94 [D|[U|[D|[D|DJ| 1040 [D|U|U|D]|D
47 [ D|{D|D|D|U| 640 [D[D|U|[D|U| 95 |[D|U|D|D|U| moA [D|U|U|DI|U
500 [ D|{D|[D|[U|D| 8A [D|D|U|U|D| 98 |[D|U|D|U|D| 0o [D|U|U|U|D
60A (D |D|D|U|U| 8 [D[D|U|U[U| 1000 [D[U[D[U|JU| BA [D|]U|U|U]U

D: Abajo  U: Arriba
Respuesta del sistema

Consulte el Manual de usuario de SubDrive Utility para conocer la configuracion.

Frecuencia minima
Consulte el Manual de usuario de SubDrive Utility para conocer la configuracion.

Sensibilidad de baja carga
Consulte el Manual de usuario de SubDrive Utility para conocer la configuracion.

Punto de referencia de presion
Consulte el Manual de usuario de SubDrive Utility para conocer la configuracion.

Funcion para generar un archivo de registro
Las versiones de firmware 1.3.1'y posteriores de SubDrive Utility incorporan una funcion para que el variador genere un archivo de registro
historico de fallas y configuracion en un dispositivo flash USB. Este procedimiento se activa de la siguiente manera:

NOTA: Para este procedimiento, se requiere un dispositivo USB de buena calidad, compatible con un USB 2.0 0 mas reciente.
Es posible que algunos dispositivos antiguos o de menor costo no sean totalmente compatibles con un USB 2.0 y que
no sean reconocidos por el SubDrive.

1. Desconecte la alimentacidn del controlador de SubDrive Utility y espere 5 minutos para que se disipe la tension interna.
2. Retire [a cubierta del variador.
3. Coloque el dispositivo de almacenamiento USB en el puerto USB en la esquina inferior izquierda del panel del circuito de control.

4. Vuelva a colocar la cubierta del variador antes de conectar la alimentacién al variador.
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5. Conecte la alimentacion al controlador SubDrive Utility. Comenzara automaticamente el procedimiento de lectura de firmware, de la siguiente manera:

NOTA: Sieldispositivo USB contiene un archivo de firmware del SubDrive Utility diferente del firmware actualmente instalado en
SubDrive Utility, se iniciard el procedimiento de actualizacion de firmware, y no se generara un archivo de registro. Consulte la seccion
“Procedimiento de actualizacion de firmware” del Manual del propietario de SubDrive Utility para obtener mas informacion.

a. Las luces LED POWER (Alimentacion) y RUNNING (En funcionamiento) parpadeardn juntas con una frecuencia de 1 destello por segundo
mientras se genera el archivo de registro en el dispositivo USB.

h. Las luces LED POWER (Alimentacién), RUNNING (En funcionamiento) y FAULT (Falla) parpadearan juntas con una frecuencia de 1 destello
por segundo cuando se finalice el proceso de generacion del archivo de registro.

6. SubDrive Utility volverd a funcionar como de costumbre una vez que finalice el proceso de generacion del archivo de registro.
1. Desconecte la alimentacion del controlador de SubDrive Utility y espere 5 minutos para que se disipe la tension interna.

8. Retire la cubierta del variador.

9. Retire el dispositivo de almacenamiento USB.

10. Vuelva a colocar la cubierta del variador antes de conectar la alimentacion al variador.

11. Encienda el variador. El variador volverd a funcionar como de costumbre.

Lectura de la version de firmware

Las versiones de firmware 1.3.1'y posteriores de SubDrive Utility incorporan una funcién que permite al variador utilizar las tres (3) luces LED para
generar una secuencia de destellos que indica la versién de firmware actualmente instalada en el variador, en formato X.Y.Z. Este procedimiento
se activa de la siguiente manera:

1. Desconecte la alimentacion del controlador de SubDrive Utility y espere 5 minutos para que se disipe la tension interna.
Retire la cubierta del variador.

Coloque el interruptor DIP SW2 8 en la posicion “ON” (Encendido) (hacia arriba).

Vuelva a colocar la cubierta del variador antes de conectar la alimentacion al variador.

(onecte la alimentacidn al controlador SubDrive Utility. Comenzara automaticamente el procedimiento de lectura de firmware, de [a siguiente manera:
a. Las tres (3) luces LED parpadeardn juntas rapidamente para indicar el comienzo del procedimiento de lectura.

h. La luz LED POWER (Alimentacidn) (luz verde superior) parpadeara lentamente con una frecuencia de 1destello por segundo. La cantidad
de parpadeos indica el valor X de la version de firmware del variador.

¢. La luz LED RUNNING (En funcionamiento) (luz verde central) parpadeard lentamente con una frecuencia de 1 destello por segundo. La
cantidad de parpadeos indica el valor Y de la versién de firmware del variador.

d. La luz LED FAULT (Falla) (luz roja inferior) parpadeard lentamente con una frecuencia de T destello por segundo. La cantidad de
parpadeos indica el valor Z de la version de firmware del variador.
e. Se repetirdn indefinidamente los pasos “a” a “d”.
6. Desconecte la alimentacion del controlador de SubDrive Utility y espere 5 minutos para que se disipe la tension interna.
7. Retire la cubierta del variadlor.
8. (oloque el interruptor DIP SW2 8 en la posicién “OFF” (Apagado) (hacia abajo).
9. Vuelvaa colocar la cubierta del variador.

10. Encienda el variador. El variador volverd a funcionar como de costumbre.
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SOLUCION DE PROBLEMAS PARA EL SUBDRIVE - ANEXO0

Condicion |lucesindicadoras| Falla (ausa posible Accion correctiva

@ O . La bomba ha perdido su capacidad | Repare o reemplace la valvula de pie necesaria para las
Baja carga ! 2
de cebado aplicaciones de bomba con altura de succidn

Falta de agua: el variador
indica una falla

@ . (onfiguracién no El variador se ha configurado No se establecid la configuracion MAX AMPS, que es
vélida incorrectamente necesaria para las aplicaciones PSC o CEN
@ . (onfirme que la configuracién MAX AMPS se haya
Falta de agua: el variador @ . Ninauna La bomba funciona en seco, perono | establecido correctamente segtin el motor que se utilice.
estd en funcionamiento g indica una falla de baja carga (onfirme que la sensibilidad de baja carga se haya
@ O configurado correctamente
. : @ ‘ . . (onecte la salida del motor del variador directamente a
Funcionamiento La salida del motor del variador se ) X
. . . @ O R ; o la bomba o el motor; para ello, puentee el interruptor de
intermitente del variador Circuito abierto conect6 a través del interruptor de -,
. -, presion de la homba Esta tarea debe estar a cargo de un
0 la bomba @ O presion de la bomba - - .
g electricista o un técnico de servicio cualificados.

X5




Especificaciones de las bombas de superficie y de los equipos sumergibles
monofasicos con capacitor de fase partida (PSC) con SubDrive Utility



"
ﬁﬁ'.: 26115121
E '-: Rev. 001

" LN





